
GerencieX: Solução Inteligente para Carregamento de Caminhões

1 - INTRODUÇÃO

Este projeto propõe uma solução tecnológica para otimizar o
carregamento de caminhões, enfrentando problemas como espaço mal
aproveitado, custos operacionais elevados e impacto ambiental.
Utilizando algoritmos de otimização, o sistema visa maximizar o uso do
espaço nos veículos, reduzindo tempo e custos logísticos, e promovendo
práticas mais sustentáveis no setor de transporte.

2 - OBJETIVO, MATERIAIS E MÉTODOS

Desenvolvimento de um sistema web e mobile para otimizar o
carregamento de caminhões, levando em conta dimensões dos produtos,
veículos e trajetos. A metodologia inclui levantamento de requisitos,
criação de algoritmos de otimização, desenvolvimento de interfaces e
testes com usuários reais. A equipe é composta por gestor de projeto,
desenvolvedores frontend/backend e responsável pela documentação.

3 - RESULTADOS

O sistema visa reduzir em pelo menos 20% o tempo de carregamento e
15% os custos logísticos. Permitirá o cadastro de produtos, caminhões e
trajetos, gerando planos de carga otimizados. A interface será acessível
via web e mobile, com tempo de resposta inferior a 25 segundos e
design intuitivo. A validação com usuários reais garantirá sua eficácia e
usabilidade.

4 - CONSIDERAÇÕES FINAIS

Este projeto busca atender a uma necessidade real do setor de logística,
com potencial para melhorar significativamente a eficiência operacional e
reduzir custos. As restrições de orçamento, equipe limitada e prazo rígido
representam desafios, as a equipe está comprometida em entregar um
sistema completo e funcional até dezembro de 2025. A colaboração com
professores e a equipe acadêmica para supervisão e validação é crucial
para o sucesso do projeto.
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